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Abstract of FR2690380 

The printer consists of a table (4) for the 
articles to be printed and a frame (1 ) for the 
printing screen. The frame and table are 
situated horizontally and driven by a motor 
(10) to put them into their transfer and printing 
positions.The movements of the table and 
frame are provided by a mechanical system, 
connected to a rotary component (1 1 ) of the 
motor. The frame's mechanical system has a 
traction transmission (23a, 23b) which 
interacts with sliding uprights (2a, 2b) which 
support the frame, so that the motor can lower 
the frame and lift the table at the same 
time. The weight of the frame acts on thr 
transmission in the opposite direction to the 
force provided by the motor, which facilitates 
the reverse movement when the table rises 
and the frame descends.The traction 
transmission is in the form of chains, while the 
mechanical drive system for the table 
incorporates a cam (12) and shaft (11) which 
interact with a pivoted lever (16). 
ADVANTAGE - Ensures synchronised 
movement of table and screen frame. 
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i§4) Machine a imprimer a plat en serigraphie. 

\§7) L'invention concerne une machine a imprimer a plat en 
sengraphie, munie d'une table (4) pour les supports a im- 
primer et un cadre (1) pour I'ecran d'impression, le cadre et 
la table etant disposes a I'horizontal et mus par au moins 
un moteur (10) selon un mouvement vertical d'ecartement 
et de rapprochement mutuel pour respectivement assurer 
une position dite de transfert et une position d'impression 
desdits supports. 

La machine selon l'invention est notamment remarquable 
en ce que les mouvements de la table (4) et du cadre (1) 
sont assures chacun par un systeme mecanique, en prise 
avec une partie tournante (1 1) du moteur (10), et en ce que 
le systeme mecanique du cadre (1) est pourvu d'au moins 
un element de transmission par traction (23a, 23b) qui agit 
sur des montants coulissants (2a, 2b), lesquels supportent 
le cadre, de telle sorte que le moteur (10) en tournant, com- 
mande des mouvements respectivement descendant pour 
la table (4) et ascendant pour le cadre (1) en tirant sur I'ele- 
ment de transmission, tandis que le poias du cadre exerce 
une force sur ledit element de transmission qui est oppo- 
see a la force exercee par le moteur au cours dudit mouve- 
ment ascendant du cadre, ce qui facilite ou entrame ulte- 
neurement le mouvement inverse ascendant de la table (4) 
au cours du mouvement descendant du cadre (1). 
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phie. 



Machine a imprimer a plat en serigraphie. 

L f invention concerne une machine a imprimer a plat en serigra- 
Une machine de serigraphie comporte un cadre sur lequel est 



tendu un ecran sous forme d f un txssu a mailles 



Sur l f ecran, on laisse libres les mailles correspondant a 
1' image a reproduire et on bouche le reste avec une solution de colle, 
puis on applique 1' ecran sur le support a imprimer. 

10 On y 6tale de I'encre avec une raclette et une contre-raclette 

a travers les mailles laissees libres et l'encre se depose sur la 
surface a imprimer. 

Pour I 1 impression a plat, les supports sont deposes sur une 
table et selon une version, le cadre qui supporte l 1 ecran est monte 

15 pivotant au-dessus de la table. 

Dans cette version, la table est, par exemple, du type perfore 
et aspirante pour raaintenir le support a imprimer. 

Toutefois, pour automatiser davantage le procede d f impression 
par serigraphie, on a imagine une machine dont le cadre et la table 

20 sont disposes a 1' horizontal et mus par au moins un moteur selon un 
mouvement vertical d'ecartement et de rapprochement rautuel pour respec- 
tivement assurer une position dite de transfert et une position d 1 im- 
pression desdits supports. 

Le transfert des supports s'effectue, par exemple, au moyen de 

25 pinces, comme il sera explique ci-apres. 

Pour ameliorer cet art connu precite, l'inventeur a imagine 
une machine capable de recuperer l'energie potentielle emraagasinee par 
le cadre en position haute pour realiser ou au moins faciliter la 
remontee de la table lors de la descente du cadre. 

30 La machine selon l 1 invention est notamment remarquable en ce 

que les mouvements de la table et du cadre sont assures chacun par un 
systerae raecanique, en prise avec une partie tournante du raoteur, et en 
ce que le systeme mecanique du cadre est pourvu d*au moins un element 
de transmission par traction qui agit sur des raontants coulissants, 

35 lesquels supportent le cadre, de telle sorte que le moteur en tour- 
nant, coramande des mouvements respectiveraent descendant pour la table 
et ascendant pour le cadre en tirant sur l 1 element de transmission, 
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tandis que le poids du cadre exerce une force sur ledit element de 
transmission qui est opposee a la force exercee par le moteur au cours 
dudit mouvement ascendant du cadre, ce qui facilite ou entraine ulte- 
rieurement le mouvement inverse ascendant de la table au cours du 
mouvement descendant du cadre. 

Generalement dans ce cas, mais c'est selon la nature du mo- 
teur, celui-ci est entraine en rotation inverse au cours de la descen- 
te du cadre (rotation forcee par le cadre et/ou commandee comme il 
sera explique ci-apres), mais on pent aussi imaginer un moteur debraya- 
ble, ... 

Avantageuseraent, 1' element de transmission par traction est 
une chaine, mais il pourrait aussi s'agir d'un cable, d'une courroie 
crantee ou non, etc. 

De preference, le cadre est supporte par quatre montants 
coulissants entraines chacun par une chaine distincte fixee a l'extre- 
mite libre dudit montant. 

Selon un mode de realisation, les systemes mecaniques d'entrai- 
nement de la table et du cadre comportent en comraun, outre le moteur, 
une came disposee sur un arbre dudit moteur, qui coopere avec un 
levier d'actionnement pivotant. Avantageuseraent dans ce cas, le ledit 
levier d'actionnement pivotant est articule a deux systemes bielle- 
manivelle, qui entrainent chacun un arbre pourvu de cames concues pour 
soulever ou abaisser la table en fonction du pivotement dans un sens 
et dans l'autre dudit levier pivotant, le levier d'actionnement etant 
en outre solidaire d'un axe destine a exercer par 1' intermediate de 
moyens mecaniques, une traction sur 1' element de transmission lorsque 
ledit levier pivote dans un sens. 

Dans ce cas et selon une variante, 1 'arbre du moteur comporte 
en outre une contre-came amenagee pour agir sur l'axe solidaire du 
levier d'actionnement de telle sorte qu'une action poursuivie du 
moteur apres la montee du cadre, entrainera ou aidera au pivotement 
inverse dudit levier. 

De la sorte, le moteur par son action, peut au moins aider a 
la remontee de la table au cas, par exemple, ou l'energie recuperee 
est insuffisante. De toute facon, il est clair que meme si l'energie 
recuperee est insuffisante, cette recuperation perraet d'utiliser un 
moteur de plus faible puissance ou du moins de consommer moins d'ener- 
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gie. 

Selon un mode de realisation, les moyens mecaniques entre 
l'axe du levier d'actionnement et l f element de transmission comportent 
au moins une chaine de transmission amenagee entre deux pignons et de 
preference, lesdits moyens comportent en outre un arbre et autant de 
pignons qu'il y a d'eleraents de transmission distincts, tandis que la 
chaine de transmission est pourvue d f un tendeur qui permet de regler 
la hauteur minimale du cadre. 

Par exemple, le moteur est un moteur frein capable de tourner 
par fraction de tour, la fonction frein assurant notamment le maintien 
du cadre en position haute • 

Selon des machines connues et comme deja dit, les supports a 
impriraer sont deplaces, par exemple d'un margeur jusqu'a la position 
d 1 impression sur la table et de celle-ci vers un systeme d 1 evacuation 
des supports par des pinces qui sont mues et disposees pour assurer 
des cycles repetitifs de f onctionnement . 

Dans ce cas et selon un mode de realisation, la fermeture de 
la pince destinee a la prise du support avant impression est assuree 
par un systeme de leviers commande par au moins une came prevue sur 
une par tie tournante du moteur. 

D'autres moyens sont evidemment prevus. C'est ainsi, par 
exemple, qu'une machine selon V invention peut etre pourvue en outre 
d'un moteur complementaire et d'une mecanique destinee a agir sur 
V element de transmission afin de permettre au moins une autre posi- 
tion du cadre plus elevee que la position de transfert, assurant 
ainsi, par exemple, une position de nettoyage. 

L f invention sera bien comprise et d'autres particularity 
apparaitront a la lecture de la description qui va suivre et qui se 
refere aux dessins annexes dans lesquels: 

- la figure 1 montre en perspective, scheraatiquement et par- 
tiellement, une machine selon 1' invention en position d 1 im- 
pression et, 

- la figure 2 montre de la merae maniere la machine de la 
figure 1, mais dans une position de transfert des pinces et 
des supports, position toutefois un peu exageree dans 




2690380 

4 

l'ecartement du cadre et de la table pour accentuer la 
difference. 

La machine representee coraporte un cadre 1 destine a supporter 
un ecran de serigraphie (non represente) selon un plan horizontal et 
qui est raonte de raaniere mobile verticalement en restant parallele a 
lui-meme au moyen ici de quatre raontants coulissants tels que les 
raontants 2a, 2b visibles sur les figures. Les montants 2a, 2b sont 
amenages de fa^on coulissante par rapport a un chassis comportant 
notamment des pieds tels que 3a, 3b. 

Sous le cadre 1, est prevue une table 4 horizontale sur laquel- 
le on dispose, comme il sera dit ci-apres, les supports a irapriraer ou 
a decorer. 

La table 4 est egalement guidee de maniere a pouvoir se depla- 
cer verticalement en restant parallele a elle-meme. 

Pour transporter les supports a iraprimer, on a prevu ici 
quatre pinces 5a, 5b, 5c et 5d amenagees, comrae le montrent les figu- 
res, de raaniere a pouvoir se deplacer selon un circuit continu en 
passant au-dessus de la table 4, puis au-dessous. 

A l'extreraite de la table 4, par rapport au sens de deplace- 
raent des pinces precitees, se trouve un tapis d' evacuation 6 entraine 
par un moteur 7. 

Les pinces 5a-5d sont mfies par un moteur 8, tandis que la 
raclette et la contre-raclette, classiques en serigraphie, (non repre- 
sentees) sont entrainees par un moteur schematise en 9. 

Le cadre 1 et la table 4 sont en outre mus par un moteur 10 au 
moyen d'une mecanique decrite plus en detail ci-apres, de maniere 
telle que ledit cadre et ladite table peuvent s'ecarter et respective- 
raent se rapprocher mutuellement l'un de l f autre, l'un raontant pendant 
que l f autre descend et reciproqueraent. 

De la sorte, on peut comprendre un cycle de fonctionnement. 

La figure 1 montre une position d' impression. Le support a 
imprimer (non represente) est tenu par la pince 5b, le cadre 1 et la 
table 4 etant en position rapprochee l'un de 1' autre. 

Apres un balayage de la raclette sur 1* ecran porte par le 
cadre 1, ce dernier et la table 4 s'ecartent l'un de l 1 autre, le cadre 
ayant alors un mouvement ascendant et la table un mouveraent descen- 
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dant, comme il sera explique ci-apres, pour atteindre une position 
telle que schematisee a la figure 2 (bien que le cadre soit ici en 
position plus elevee que la normale pour plus de clarte). 

Dans cette position de la figure 2, la pince 5b peut en trainer 
05 le support imprime sur le tapis 6, tandis que la pince 5a peut pincer 
un nouveau support introduit manuellement ou autoraatiqueraent . 

Gr^ce a l'ecartement du cadre 1 et de la table 4, on comprend 
que la pince 5a va pouvoir prendre la place de la pince 5b de la 
figure 1 pour placer le nouveau support en position d 1 impression (les 
10 pinces 5c et 5d avan^ant alors d'un pas). 

II suffit alors d'abaisser le cadre 1 et relever la table 4 
pour se retrouver dans la position de la figure 1. 

Pour permettre de maniere originale et avantageuse les mouve- 
ments reciproques d'ecartement et de rapprochement de la table 4 et du 
15 cadre 1, le moteur 10 est un moteur frein capable de tourner pas a 
pas, dans cet exemple, d'un derai-tour a chaque fois. 

Le moteur 10 est pourvu d f un arbre 11 solidaire des cames 12, 
13 et d'une contre-came 14 (contre-came de la came 12 comme il sera 
explique ci-apres), 
20 Parallelement a l f arbre 11 du moteur 10, est amenage un axe 15 

muni d'un levier 16, d'un galet 17, d f un pignon 18. 

Comme le montrent les dessins, le levier 16 coopere avec la 
came 12 et le galet 17 coopere avec la contre-came 14. 

Le pignon 18 est en prise par une chaine 19 avec un autre 
25 pignon 20 dispose sur un arbre 21. 

L f arbre 21 s'etend en fait sur toute la largeur de la machine 
et il est clair qu'on ne voit qu'une extremite pourvue d'une paire de 
pignons 22a, 22b sur lesquels s'enroulent des chaines de transmission 
23a, 23b reliees aux extremites libres des montants correspondants 2a, 
30 2b, un guidage etant prevu comme represents (pignons complementaires) , 
pour qu'une traction sur lesdites chaines entraine une force ascendan- 
te sur lesdits montants. 

Les deux montants coulissants non visibles sur les dessins 
sont relies de la meme maniere a des chaines qui engrenent sur une 
35 autre paire de pignons montee a 1' autre extremite de 1' arbre 21. 

Par ailleurs, le levier 16 est en prise avec deux systemes 
bielle-manivelle 24a, 25a et 24b, 25b. Les manivelles 25a et 25b sont 
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solidaires d'un axe 26a, 26b pourvu de cames respectivement 27a, 27b 
destinees a cooperer avec des galets 28a, 28b, eux-meraes solidaires de 
la table 4. 

Ici encore, on comprend que les axes 26a, 26b sont pourvus 
chacun d'une came disposee a chacune de leurs extremites et qu'on ne 
voit sur les dessins que deux cames 27a, 27b sur les quatre existan- 
tes. 

Le cycle d' impression a deja ete decrit et il suffit de decri- 
re maintenant le fonctionnement mecanique qui assure les raouvements du 
cadre 1 et de la table 4. 

En partant de la position d* impression de la figure 1, on 
constate que le cadre 1 est en position basse et la table 4 en posi- 
tion haute (voir les cames 27a, 27b agissant par leur plus grande 
dimension sur les galets 28a, 28b). 

Pour passer dans la position de la figure 2, il suffit alors 
d'entrainer le moteur 10 d'un demi-tour (par exeraple dans le sens 
trigonometrique par rapport aux dessins) de raaniere a faire pivoter 
dans le merae sens le levier 16 sollicite par la came 12 de forme 
appropriee, ledit levier 16 prenant la position montree a la figure 2 
(etant donne la symetrie de la came, on comprend qu'une rotation 
inverse du moteur entrainerait une rotation du levier 16 quand meme 
dans le sens precite). On comprend que le pivotement du levier 16 
entraine, via les systeraes bielle-manivelle 24a, 25a et 24b, 25b, une 
rotation d'un quart de tour des cames 27a et 27b (et bien sur des 
autres cames non visibles sur les dessins et dont il a deja ete ques- 
tion) en presentant une plus petite distance entre les galets 28a, 28b 
et les axes de rotation 26a, 26b de telle sorte que la table 4 des- 
cend. 

Toutefois et en meme temps, la rotation du levier 16 entraine 
une rotation de l'axe 15 et du pignon 18, entrainant une traction de 
la chaine 19, une rotation inverse du pignon 20 et de l'arbre 21 (sens 
retrograde en regardant les dessins). 

On comprend alors que la rotation (en sens retrograde) de 
l'arbre 21, par 1 ' intermediate de la paire de pignons 22a, 22b assure 
une traction sur les deux chaines 23a, 23b et ainsi un coulissement 
ascendant des montants 2a et 2b (de meme et de facon sysmetrique pour 
les autres chaines et les autres montants non visibles). 
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On constate aussi aisement qu'une rotation supplementaire d'un 
derai-tour du moteur 10 permet de revenir de la position de la figure 2 
a celle de la figure 1 en realisant tous les raouveraents en sens inver- 
ses gr^ce a la forme des cames. A cet effet, la contre-came 14 qui 

05 agit sur le galet 17 facilite la rotation inverse de l'axe 15 et le 
retour du levier 16 sur la came 12 (des moyens de tension sous forme 
de ressorts etant en outre prevus) . 

Toutefois et c'est tres important, il est clair aussi que le 
poids du cadre 1 exerce une force de traction sur les chaines 23a, 23b 

10 qui est opposee a celle exercee par le raoteur 10 au cours de la montee 
du cadre, 

Ainsi le cadre 1, au cours de sa descente, exercera par son 
propre poids, une traction sur les chaines 23a, 23b qui se transmettra 
a la chaine 19, au pignon 18 et done aussi a l'axe 15 et au levier 16, 
15 lequel sera sollicite cette fois-ci (en partant de la figure 1) dans 
le sens retrograde, e'est-a-dire dans le bon sens pour lever la table, 
en agissant sur les elements 24a, 25a, 26a, 27a, 28a et 24b, 25b, 26b, 
27b, 28b. 

Le mouvement ascendant de la table 4 est ainsi assure au moins 
20 en par tie par le poids du cadre 1, le moteur 10 pouvant aller jusqu'a 
etre seulement resistant (ou faibleraent moteur). 

Par ailleurs, la came 13, disposee sur l'axe 15, permet au 
cours du passage de la position de la figure 1 a celle de la position 
de la figure 2, d 1 assurer la fermeture de la pince 5a pour la prise du 
25 support suivant a imprimer, par 1 ' intermediate de leviers d f articula- 
tion 29, 30, 31, 32, 33. 

Bien entendu, la disposition et la forme des cames sont choi- 
sies de raaniere convenable. 

C f est ainsi, par exemple, que le secteur circulaire de la came 
30 12 permet a la pince 5a de se ferraer alors que la table 4 reste 
immobile. 

De plus, les dessins montrent encore un moteur 34 muni d'un 
arbre solidaire d'un pignon 35 en prise par une chaine 36 avec un 
pignon 37 fixe sur 1' arbre 21. 
35 Ce moteur 34 permet en agissant sur le pignon 35 de tendre la 

chaine 36 et d' en trainer ensuite en rotation le pignon 37 et done 
l'arbre 21 et par la meme, les pignons 22a, 22b. Ce moteur permet de 
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prevoir une position plus elevee du cadre 1 pour constituer, par 
exemple, une position de nettoyage du cadre et/ou de l'ecran. A la 
descente du cadre a partir de cette position, on redonnera a la chaine 
36 un certain mou, afin de permettre la descente ulterieure du cadre 
deja decrite, vers la position de la figure 1 (le mou de la chaine 36 
entre les figures 1 et 2 etant evidemment un peu different). 

Les figures montrent aussi un tendeur 38, par exemple manoeu- 
vrable par un volant 39, qui permet, en reglant la tension de la 
chaine 19, de regler la hauteur minimale souhaitee du cadre 1. 

Bien d'autres moyens sont naturellement prevus, comme par 
exemple des moyens d* indexation du cadre 1 par rapport a la table 4 
afin que leur position relative soit parfaitement precise. 

En outre, des variantes sont evidemment possibles sans sortir 
du cadre de 1' invention (moteur 10 tournant dans un sens, puis dans 
15 1 'autre, formes des cames differentes, etc.). 
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REVENDICATIONS 

1) Machine a imprimer a plat en serigraphie, munie d'une table 
(4) pour les supports a imprimer et un cadre (1) pour I'ecran d'impres- 

05 sion, le cadre et la table etant disposes a l f horizontal et mus par au 
raoins un moteur (10) selon un mouvement vertical d'ecartement et de 
rapprochement mutuel pour respectivement assurer une position dite de 
transfert et une position d* impression desdits supports, caracterisee 
en ce que les mouvements de la table (4) et du cadre (1) sont assures 

10 chacun par un systerae mecanique, en prise avec une partie tournante 
(11) du moteur (10), et en ce que le systeme mecanique du cadre (1) 
est pourvu d f au mo ins un element de transmission par traction (23a, 
23b) qui agit sur des montants coulissants (2a,2b), lesquels suppor- 
tent le cadre, de telle sorte que le moteur (10) en tournant, commande 

15 des mouvements respectivement descendant pour la table (4) et ascen- 
dant pour le cadre (1) en tirant sur l 1 element de transmission, tandis 
que le poids du cadre exerce une force sur ledit element de transmis- 
sion qui est opposee a la force exercee par le moteur au cours dudit 
mouvement ascendant du cadre, ce qui facilite ou entraine ulterieure- 

20 ment le mouvement inverse ascendant de la table (4) au cours du mouve- 
ment descendant du cadre (1). 

2) Machine selon la revendication 1, caracterisee en ce que 
l'element de transmission par traction est une chaine (23a, 23b). 

3) Machine selon la revendication 2, caracterisee en ce que le 
25 cadre (1) est support e par quatre montants coulissants (2a, 2b) entrai- 

nes chacun par une chaine (23a, 23b) distincte fixee a l'extreraite 
libre dudit montant. 

4) Machine selon l'une des revendications 1 a 3, caracterisee 
en ce que les systemes mecaniques d f entrainement de la table (4) et du 

30 cadre (1) comportent en commun, outre le moteur (10), une came (12) 
disposee sur un arbre (11) dudit moteur, qui cooper e avec un levier 
d'actionnement pivotant (16). 

5) Machine selon la revendication 4, caracterisee en ce que 
ledit levier d'actionnement pivotant (16) est articule a deux systemes 

35 bielle-manivelle (24a, 25a ; 24b, 25b), qui entrainent chacun un arbre 
(26a, 26b) pourvu de cames (27a, 27b) con^ues pour soulever ou abaisser 
la table en fonction du pivotement dans un sens et dans l f autre dudit 
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levier pivotant (16). 

6) Machine selon l'une des revendications 4 et 5, caracterisee 
en ce que le levier d'actionnement (16) est solidaire d'un axe (15) 
destine a exercer par 1' intermediate de raoyens mecaniques, une trac- 
tion sur 1 T element de transmission (23a, 23b) lorsque ledit levier (16) 
pivote dans un sens. 

7) Machine selon la revendication 6, caracterisee en ce que 
1'arbre (11) du moteur (10) comporte en outre une contre-came (14) 
amenagee pour agir sur l'axe (15) solidaire du levier d f actionneraent 
(16) de telle sorte qu'une action poursuivie du moteur apres la raontee 
du cadre, entrainera ou aidera au pivotement inverse dudit levier 
(16). 

8) Machine selon l'une des revendications 6 et 7, caracterisee 
en ce que les moyens mecaniques entre l'axe (15) du levier d 1 actionne- 
raent (16) et l f element de transmission (23a, 23b) comportent au moins 
une chaine (19) de transmission amenagee entre deux pignons (18,20). 

9) Machine selon la revendications 8, caracterisee en ce que 
les moyens mecaniques, entre l'axe (15) du levier d 'actionneraent (16) 
et l f element de transmission (23a, 23b) comportent en outre un arbre 
(21) et autant de pignons (22a, 22b) qu'il y a d'elements de transmis- 
sion (23a, 23b) distincts. 

10) Machine selon l'une des revendications 8 et 9, caracteri- 
see en ce que la chaine (19) de transmission est pourvue d'un tendeur 
(39) qui permet de regler la hauteur minimale du cadre (1). 

11) Machine selon l'une des revendications 1 a 10, caracteri- 
see en ce que le moteur (10) est un moteur frein capable de tourner 
par fraction de tour, la fonction frein assurant notamraent le maintien 
du cadre en position haute. 

12) Machine selon l'une des revendications 1 a 11, pourvue de 
pinces de transfert (5a,5b,5c et 5d) pour les supports a imprimer, 
caracterisee en ce que la fermeture de la pince (5a) destinee a la 
prise du support avant impression est assuree par un systeme de le- 
vier s (29-33) commande par au moins une came (13) prevue sur une 
par tie tournante (11) du moteur (10). 

13) Machine selon l'une des revendications 1 a 12, caracteri- 
see en ce qu'elle est pourvue en outre d'un moteur compleraentaire (34) 
et d ! une raecanique (35,36,37) destinee a agir sur l'element de trans- 
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mission (23a, 23b) afin de permettre au moins une autre position du 
cadre (1) plus elevee que la position de transfert. 
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